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Systemlésungen fir
Embedded-PC

Offene Plattformen ermaglichen preiswerte Steuerungs- und Visualisierungsan-
wendungen. MSC Tuttlingen bietet mit seinen Embedded-PC CARAT integrations-
fahige Komplettiosungen fiir eine Vielzahl moglicher Anwendungen.

Basis fir die integrierten Systemlésungen
ist die innerhalb des MSC-Konzerns entwi-
ckelte, ETX-kompatible Rechnerplattform.
Der besondere Vorteil dieser Systemgrund-
lage ist die Skalierbarkeit der eingesetzten

Embedded-Panels mit Touchscreen (verschiedene
Displaygréfien)
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CPU, deren Leistung konkret auf die jeweili-
ge Applikation abgestimmt werden kann.
Hierzu stehen verschiedene CPU-Module
zur Auswahl.

Fur die Integration in die Feldumgebung
sind verschiedene Anbindungen erhaltlich:
CANopen, Profibus, MPI, Interbus und De-
viceNet. Uber die Standard-Schnittstellen
(2 x seriell, 2 x USB, Ethernet) lassen sich
die Gerate bequem projektieren und mit wei-
teren Systemen vernetzen. Ein PS/2-Tasta-
turanschluss und eine VGA-Schnittstelle
komplettieren das Schnittstellenangebot.
Funktionale Erweiterungen lassen sich tUber
einen PC/104-Steckplatz realisieren.

Bei der Entwicklung wurde besonders auf
die Industrietauglichkeit der Gerate geach-
tet. Durch lufterlose Kihlung und Verzicht
auf mechanische Verschleif3teile sind die
Embedded-PC wartungsarm und sehr be-
triebssicher. Betriebssystem und Anwen-
der-Software sind auf Boot-fahigem Flash-
RAM gespeichert. Zur Speicherung der An-
wenderdaten verfugen die Embedded-PC
Uber einen von auBen zuganglichen Com-
pact-Flash-Slot. Intern sind die Gerate mit
maximal 512 MB SDRAM und 1 MB batte-
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riegepuffertem SRAM zur Speicherung re-
manenter Daten bestlickt.

Betriebssysteme

Die eingesetzten Embedded-Betriebssys-
teme sind modular aufgebaut. Der Anwen-
der kann sie anhand des jeweiligen Bau-
kastens genau an die spezifischen Anfor-
derungen anpassen. Als moégliche Funkti-
onsbausteine stehen z. B. RAS- oder Web-
server zur Verfugung, so dass das System
von sich aus fir abgesetzte Visualisie-
rungssysteme schon vorbereitet ist.

Als Betriebssysteme stehen das echt-
zeitfahige Windows CE .net und Windows XP
Embedded bzw. Embedded Linux zur Aus-
wahl.

Steuerungs- und
Visualisierungs-Software

Der grof3e Vorteil PC-basierter Steuerun-
gen ist ihre Offenheit. Auf ein und der sel-
ben Hardware kénnen ganz unterschiedlich
zugeschnittene Programme laufen. Fir den
Anwender bedeutet dies einen deutlich re-
duzierten Aufwand durch Nutzung durch-
gangiger Projektierungswerkzeuge. Da die
Embedded-Betriebssysteme auf die Hard-
ware angepasst werden, sind PC-basierte
Steuerungen genau so zuverlassig wie eine
Hardware-SPS. Speziell integrierte Funktio-
nen und Kom-
ponenten, wie
Powerfail-Er-

Serverstation

systeme fur sehr zeitkritische Anwendungen
realisieren. Als Soft-PLC-Runtime ist CoDe-
Sys, ProConOS oder IBHsoftec (S7-kompa-
tibel) vorinstalliert. Diese Programme de-
cken von der Kleinsteuerung bis zur High-
End-Anwendung alle Anforderungen ab.

Welches Betriebssystem der Anwender
auch bevorzugt, oder ob abgesetzte Visua-
lisierungslosungen (z. B. Web-Visualisie-
rung) zum Einsatz kommen — mit den mog-
lichen Software-Alternativen werden fast al-
le Einsatzfelder abgedeckt. Folgende Vi-
sualisierungspakete kénnen hierflr integ-
riert werden: zenOn, PROCON-WIN oder Co-
DeSys TargetVisu. Damit sind alle Bedien-
und Visualisierungsaufgaben realisierbar —
von der Einzelplatzbedienung uber redun-
dante Systeme bis zur Multi-Server-Umge-
bung.

Alle Programme werden speziell fur die
Applikation angepasst. Durch die enge Zu-
sammenarbeit mit den Systempartnern kon-
nen auch individuelle Funktionsmerkmale
realisiert werden.

Diese Systemlosungen ermoglichen dem
Anwender ein kostenglinstiges Steuerungs-
und Visualisierungsprojekt zu implementie-
ren, das zielgenau auf die jeweilige Anwen-
dung zugeschnitten ist. Fur spezielle Anfor-
derungen sind kundenspezifische Hard- und
Software-Erweiterungen maglich.
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Beispielkonzept fiir eine dezentrale Steuerung mit integrierter
Bedienung im Netzwerkverbund
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